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1- Aguarde autorizacdo para abrir o caderno de provas.

2-  Apobsaautorizagdo para o inicio da prova, confira-a, com a maxima atengdo, observando se ha algum defeito (de
encadernacdo ou de impressdo) que possa dificultar a sua compreensgo.

3- A provateraduracdo maxima de 04 (quatro) horas, ndo podendo o candidato retirar-se da salaem que seredizaa
prova antes que transcorra 02 (duas) horas do seu inicio.

4- A provaé composta de 50 (cincoenta) questdes objetivas.

5-  Asrespostas as questdes objetivas deverdo ser assinaladas no Cartdo Resposta a ser entregue ao candidato. Lembre-
se de que para cada questéo objetivahd APENAS UM A resposta.

6- A provadeveraser feita, obrigatoriamente, com caneta esferogréfica (tinta azul ou preta).

7- A interpretacdo dos enunciados faz parte da aferi¢éo de conhecimentos. N&o cabem, portanto, esclarecimentos.

8- O Candidato devera devolver ao Fiscal o Cartéo Resposta, ao término de sua prova.




GEOMATICA

01. Osvértices darede atimétrica do Sistema Geodésico Brasileiro (SGB) tém como referéncia o
DATUM:

a) SAD 69.

b) Imbituba

c) SIRGAS 2000.

d) WGS 84.

€) Internacional de Hayford.

02. A figura a seguir mostra as trés superficies usadas nos célculos e operacdes geodésicas,
representadas por a garismos romanos. Com base na figura, marque a opgao correta.

a) |-¢eipsdide Il - gedide 11 - superficie terrestre.
b) | - gedide Il - elipsdide |l - superficie terrestre.
c) |-superficieterrestre Il - elipsdide 11l — gedide.
d) |-€eipsbide Il - superficieterrestre 1l —gedide.
e) | -superficieterrestre 1l - gedide [l —elipsoide.

03. As projecdes cartogréficas usam superficies planas ou desenvolviveis para projetar os dados
mapeados. Marque a opcao correta de classificagdo das projegdes quanto as superficies.

a) Equatorial, plana, obliqua e transversa.
b) Tangente e secante.

¢) Planas, conicas e cilindricas.

d) Cilindrica, transversa, secante.

€) Gnomonica, estereogréfica e ortogréafica.

0O4. Um mapa é uma representacso esquemética reduzida da superficie terrestre. Esta reducéo é
obtida pela aplicacdo de regras de proporcionalidade. Marque a opcéo que melhor completa a frase:
A escala 1/200.000 é considerada uma escala:

a) numéricaem que 1mm no mapa equivale a 200 metros no terreno.

b) graficaem que 1mm no mapa equivale a 200000 cm no terreno.

C) numéricaem que 1mm no mapa equivale a 200 mm no terreno.

d) gréficaem que 1mm no mapa equivale a 200 km no terreno.

€) numéricaem que 1 cm no mapa corresponde a 200 metros no terreno.



05.Qual a maior escala possivel de ser usada no mapeamento de uma cidade em que se deseja
distinguir feicbes no terreno com dimensdes igual ou superior a 1,5 metros, supondo-se uma
precisdo graficade 0,2 mm?

a) 1:15000
b) 1:7500
c) 1:1500
d) 1:750

e) 1:10000

06.Uma distancia de aproximadamente 5.000 metros, observada numa altitude préxima ao nivel
do mar, quando transformada para a projecéo UTM apresentou uma reducéo de aproximadamente
2 metros. Baseando-se nesta informagao, pode-se afirmar que aregido dessa observagdo situa-se:

a) aaproximadamente 1° 37’, a oeste do meridiano central.

b) aaproximadamente 1° 37, aeste do meridiano central.

c) nas proximidades do meridiano central.

d) aaproximadamente 3° 00" do meridiano central, no limite do fuso.

€) asinformagdes sdo insuficientes para qualquer afirmacao, pois faltainformacéo sobre a latitude.

07.0 elipsdide de referéncia é a figura matemética que mais se aproxima da forma da Terra, é
normalmente um esferéide achatado com dois eixos diferentes, denominados de raio equatorial e 0
raio polar. Em relacéo ao elipsoide de referéncia, é correto afirmar, EXCETO:

a) 0ssemieixos, equatorial e polar, equivalem aos semieixos maior e menor, respectivamente.

b) o Datum geodésico SIRGAS (Sistema de Referéncia Geocéntrico para as Américas) tem como
origem os parametros do elipsdide GRS67 (Geodetic. Reference System 1967).

c) o €lipsoide é formado pelarotacdo de uma elipse em torno do seu semi-eixo menor.

d) o eipsbdide esta associado a um sistema de eixos ortogonais (3-D), em relacdo a0 qua se
estabel ece 0 terno de coordenadas (X,Y,Z).

€) em Geodésia, o elipsdide de revolucao € tradicionalmente definido através dos pardmetros semi-
€iX0 maior e seu achatamento.

08.0s Sistemas de Referéncia Geodésicos (SRG) podem ter orientacdo topocéntrica, isto & a
origem das coordenadas esta na superficie terrestre, ou geocéntrica onde sua origem esta no centro
de massada Terra. S0 exemplos de SRG geocéntricos:

a) SIRGAS 2000 e WGS 84.

b) SAD 69 e Corrego Alegre.

c) SAD 69 e SIRGAS 2000.

d) Corrego Alegre e SIRGAS 2000.
e) AratueWGS84.

09.As principais superficies de referéncia, trabalhadas em Geodésia, sdo: elipsoidal, geoidal e
fisica. Em relacéo a essas superficies, é correto afirmar, EXCETO:

a) aondulacdo geoidal € a separacéo entre a superficie geoidal e elipsoidal.

b) anormal ao elipsodide é toda linha reta perpendicular a superficie elipsoidal de referéncia.

c) asuperficie geoidal é a equipotencial do campo gravimétrico terrestre que mais se aproxima do
nivel médio do mar.

d) a altitude ortométrica de um ponto é a distancia contada desde a superficie do geoidal até o
ponto na superficie fisicada Terraao longo dalinha vertical.

€) aadturageoida é aseparacdo entre a superficie geoida e a superficie fisica



10. Sobre as coordenadas geodésicas de um ponto qualquer P na superficie do elipsoide:

|. alatitude geodésica é o angulo contado sobre o meridiano que passa por P, compreendido
entre anormal passante por P e 0 plano equatorial.

[I. alongitude geodésica é o angulo contado sobre o plano equatorial, compreendido entre o
meridiano de Greenwich e o0 meridiano que passa por P.

1. a dtitude elipsoidal ou geométrica corresponde a distancia de P a superficie do gedide
medida sobre asuavertical.

Esta correto o que se afirma em:

a |

b) Il

o lelll
d) lell

e 1,1l

11.0s parametros de transformacio entre o Sistema de Referéncia SAD69 e o Sistema de
Referéncia SIRGA S2000 foram divulgados através da Resolucéo do Presidente do IBGE n°1, de
25/02/2005, e sdo validos para redizar transformagéo de coordenadas entre SAD69/SIRGA S2000
em observagdes GPS que foram realizadas ap0s 1994. Esses parametros sdo apresentados na tabela
abaixo, em metros:

Parametros de Transformac¢ao
(SAD69 para SIRGAS2000)

DX =-67,35
DY = + 3,88
DZ = - 38,22

De acordo com essas informagdes, considere um ponto no sistema geodésico SIRGAS2000, de
coordenadas X = 4.562.488,496m, Y = -3.871.935,794m, Z = -2.200.001,574m. Utilize os
parametros de transformagdo apresentados e calcule as coordenadas desse ponto no sistema
geodésico SAD-69. As coordenadas cal culadas séo:

a) X=4.562.421,146 m; Y=-3.871.931,914 m; Z= -2.200.039,794 m
b) X=4.562.421,146 m; Y=-3.871.931,914 m; Z= -2.199.963,354 m
C) X=4.562.555,846 m; Y=-3.871.939,674 m; Z=-2.199.963,354 m
d) X=4.562.555,846 m; Y=-3.871.939,674 m; Z= -2.200.039,794 m
€) X=4.562.555,846 m; Y=-3.871.931,914 m; Z= -2.200.039,794 m

12.S5%0 caracteristicas de um sistema de coordenadas cartesianas associado ao sistema global,
EXCETO:

a) origem no centro de massa da Terra (geocentro), incluindo hidrosfera e atmosfera.

b) o eixoZ (positivo) € direcionado para o Polo Norte terrestre medio.

c) o plano equatorial médio é perpendicular ao eixo Z e contém oseixos X e Y.

d) oplano XY é gerado pelo plano do meridiano médio de Greenwich, obtido pelo eixo de rotagcdo
médio e pelo meridiano origem de Greenwich.

€) 0eixoY tornao sistema dextrogiro.



13.Segundo a NBR 13.133/1994, para a execucdo das operacdes topogréficas, sdo indicados os
seguintes instrumentos:

a) Teodolitos, Clindbmetros; e Medidores Eletronicos de Distancia (MED).
b) Teodolitos, Taguedmetros, e Medidores Eletronicos de Distancia (MED).
c) Teodolitos, Niveis; e Medidores Eletronicos de Distancia (MED).

d) Teodolitos, Telurémetros; e Medidores Eletronicos de Distancia (MED).
€) Teodolitos, Curvimetros; e Medidores Eletrénicos de Distancia (MED).

14.Segundo a NBR 14.166/1998, as coordenadas planorretangulares da origem do sistema
topogréfico local, para evitarem valores negativos aos demais pontos de abrangéncia do sistema,
serdo adicionadas respectivamente a abscissa (X) e a ordenada (YY) 0s seguintes termos constantes:

a OmeOm

b) 1000 me 2000 m

¢) 10.000 m e 20.000 m
d) 50.000 m e 100.000 m
€) 150.000 m e 250.000 m

15.A0 percorrer o caminhamento no sentido horério de um terreno retangular foram encontrados

nos dois primeiros alinhamentos 0s seguintes azimutes: AZl 60° e AZ 150°. Na sequéncia, 0s
préximos azimutes serdo iguais a

4
a) A23 240° eAZ4 360°

b) AZ 240° eAZ 330°
C) A23240° eAZ4 300°
d) AZS 60°eAZ4 150°

4
o Az 60° e AZ2180°

16.Considere os dados da tabela a seguir.

Ponto X(m) Y (m)
0 100 200
1 120 180
2 80 180
3 80 220
4 120 220
5 100 220

Adotando como origem o ponto “0”, as coordenadas polares [20 m (distancia horizontal); 225°
(azimute)] equivalem ao ponto:

a)
b)

c)
d)
€)

abrwnN -



17.Sgjam os dados contidos na tabela a seguir.

Ponto | X(M) [ Y(m) [ DH(mM) | AZ(°)
El 100 200 50 270
E2 200 250 50 180
P3 100 250

Considerando a origem em “E1” e as coordenadas polares indicadas ha mesma linha, obtém-se o
ponto P1. Analogamente, com origem em “E2”, obtém-se o0 ponto P2. Quanto ao posicionamento
relativo dos pontos P1, P2 e P3 podemos afirmar:

a) P1 coincide com P2.

b) P2 coincide com P3.

c) P1, P2 eP3coincidem.

d) Pl estdmais préximo de P3 do que de P2.
€) Pl estdmais préximo de P2 do que de P3.

18.A partir do nivelamento geométrico, foram obtidas as visadas indicadas nas miras
centimétricas abaixo. De posse das respectivas leituras, indicadas pelo reticulo nivelador, o
desnivel entre 0 ponto A e o ponto B €igual a

[ |
m 4 m 1
— #
[ N
. - ™
[ | N
= m ]
-
[

!

a) 0,260m
b) 0,300m
c) 0,220m
d) 0,360 m
e) 0,600 m



19.No nivelamento geométrico composto, foram obtidas as leituras indicadas na tabela abaixo.
Considerando a cota do ponto D igual a 20,200 m, a cota do ponto A seraigua a

a)
b)
c)
d)
€)

Ponto Visada Ré Visada
(m) Vante (m)
A 0,500
B 2,785
C 1,500
C 2,000
D 0,800
E 1,983
19,200 m
19,400 m
20,900 m
20,000 m
19,000 m

20.0 desenvolvimento e o funcionamento dos sensores orbitais e os métodos de sensoriamento
remoto, a qualidade da andlise da superficie terrestre, bem como os seus processos com dados de
satélites sdo, no entanto, determinados pelo conhecimento das condicdes da atmosfera no
respectivo momento da tomada da imagem. Podemos considerar que ndo é verdadeiro o que se
afirmaem:

a)

b)

processo de absor¢do e de espalhamento na atmosfera influencia negativamente o transporte da
radiacéo solar ao longo do seu percurso, do sol para a superficie da Terra e desta para 0 sensor.
O sinal medido no sensor, em razéo disso, € modificado conforme o comprimento de ondas e a
composi¢cao da atmosfera.

precisa-se conhecer a condicdo atmosférica durante o registro de cada elemento da imagem
(pixel). Pois somente assim € possivel recuperar, com modelos matematicos, 0 percurso da
radiacdo e reconstruir as caracteristicas espectrais da superficie da Terra, sem fahas.

para receber informacdes exatas sobre a superficie terrestre e para poder tornar comparaveis os
dados de sensoriamento remoto, espacia e temporalmente, a influéncia da atmosfera deve ser
corrigida.

modelos de transporte de radiacdo requerem um grande volume de célculos, o que ainda
dificulta a utilizacdo de grandes quantidades de dados.

aatmosfera € um sistema altamente inértico e complexo, que varia em escalas minimas.



21.Assinale abaixo a opcdo INCORRETA sobre 0 sensoriamento remoto e sua aplicagdo na
classificacé@o de imagens.

a)

b)

0)
d)

€)

Um dos principais objetivos do sensoriamento remoto € o de distinguir e identificar as
composicoes de diferentes materiais superficiais, sgjam eles tipos de vegetacéo, padrdes de uso
do solo, rochas e outros.

A distingdo e a identificagdo de objetos tornam-se possiveis devido ao fato de os materiais
superficiais terem comportamentos especificos ao longo do espectro €eletromagnético,
comportamentos esses que podem ser usados para identifica-los.

O maior problema da classificagdo de imagens digitais é que ela representa uma simplificacéo
bastante grande em relacéo a enorme complexidade existente em uma cena de satélite.

A maioria das técnicas de classificacdo disponivel se baseia apenas no agrupamento de valores
de intensidade espectral, representados pel os niveis de cinza presente nas imagens.

O processo de classificagdo multiespectral consiste em atribuir a cada banda de umaimagem um
grupo de classes e, quanto maior o numero de bandas espectrais, maior serd a precisdo da
classificacéo.

22.Assinale aopcdo CORRETA relacionada a resolugdo de imagens.

a)

b)
0)
d)

€)

Resolucéo espacial € a capacidade do sensor de detectar objetos a partir de uma determinada
dimensdo. Quanto maior a resolucdo do sistema sensor, menor é o tamanho minimo dos
elementos que podem ser detectados.

Resolucdo espectral representa a capacidade de discriminar entre diferentes intensidades de
sinal ou nimero de niveis digitais em que as informagdes se encontram registradas.

Resolugdo radiométrica expressa a capacidade do sensor de registrar a radiagdo em diferentes
regides do espectro.

A resolucdo tempora representa a frequéncia com que a &ea de interesse € imageada
mensal mente.

Os sistemas sensores basicamente tém os sensores fotogréficos, de radar, laser, orbital e de
posicionamento.

23.Sobre as combinagdes de bandas do Sistema Landsat 4, 5 e 7, NAO se pode afirmar:

a)

b)

c)
d)

€)

as combinagdes das bandas 1, 2 e 3 formam imagem em cor natural, com boa penetragdo de
agua, realcando as correntes, a turbidez e os sedimentos. A vegetacéo aparece em tonalidades
esverdeadas.

as combinagdes das bandas 2, 3 e 4 definem melhor os limites entre solo e agua, ainda
mantendo algum detalhe em &guas profundas, e mostrando as diferencas na vegetacéo,
aparecem em tonalidades de vermel ho.

as combinagdes das bandas 2, 4 e 7 mostram a vegetacéo em tons verdes e permitem discriminar
aumidade, tanto na vegetagcdo como no solo.

as combinagdes das bandas 3, 4 e 5 mostram mais claramente os limites entre solo e agua, com a
vegetacdo mais discriminada, aparecendo em tonalidades de verde-rosa.

as combinacdes das bandas 4, 5 e 6 mostram com mais clareza corpos de agua facilitando os
detalhes de aguas profundas.



24.Marque a opcdo CORRETA relativa aos componentes de um sistema de sensoriamento

remoto.

a) Sistemas sensores, Sistemas de processamento de dados, Sistema de analise.

b) Sistemas de posicionamento absoluto, Sistemas de processamento de dados, Sistemas de
posicionamento do receptor.

c) Sistema eletromagnético de transmitancia, Sistemas sensores, Sistemas de processamento de
dados.

d) Sistemas de processamento de dados, Sistemas de posicionamento do receptor e Sistema de
segmento de controle.

€) Sistemado segmento espacial, Sistema de controle, Sistema dos usuarios.

25.As descric8es abaixo sobre sensoriamento remoto estéo corretas, EXCETO:

a)

b)

d)

0 sensoriamento remoto pode ser definido, de uma maneira ampla, como sendo aforma de obter
informacbes de um objeto ou alvo, sem que hga contato fisico com o mesmo. Estas
informagdes sdo obtidas utilizando-se a radiacdo eletromagnética, gerada por fontes naturais
como o sol eaTerra, ou por fontes artificiais como o Radar.

em 1972, os EUA deram um salto e colocaram em Orbita o primeiro satélite de sensoriamento
remoto com finalidade civil, destinado a obtencdo de dados, de forma rpida, confiavel e
repetitiva dos alvos terrestres.

acompanhando a evolucdo tecnol gica, inlmeros outros sistemas de obtencdo de dados passivos
e ativos, orbitais ou sub-orbitais foram desenvolvidos, e hoje a enorme quantidade de
informagdes fornecidas por estes sensores nos permite conhecer melhor o nosso planeta, sendo
ferramentaindispensavel ao inventario, mapeamento e monitoramento dos recursos naturais.
hoje apenas o INPE (Instituto Nacional de Pesquisas Espaciais) utiliza da tecnologia de
sensoriamento remoto no pais para obter informacdes de carater geologico, geomorfoldgico,
pedoldgico, hidroldgico, agricola, de qualidade ambiental, devido as dificuldades técnicas
encontradas na interpretacéo dos dados de sensoriamento remoto.

no Brasil, 0 sensoriamento remoto tomou impulso na década de 60 com o Projeto
RADAMBRASIL, que tinha como objetivo redlizar levantamento integrado dos recursos
naturais do pais.

26.A quarta geracdo dos satélites NAVSTAR-GPS (NAVigation System with Timing And
Ranging — Global Positioning System), ou apenas GPS, passard a transmitir uma terceira portadora
denominada:

a)
b)
c)
d)
€)

L1
L2
L3
L5
L6

27.No GNSS (Global Navigation Satellite System), para facilitar o intercambio de dados entre os
receptores, foi desenvolvido o formato RINEX (Receiver INdependent EXchange Format). Este
formato é composto por trés arquivos em ASCIl (American Sandard Code for Information
Interchange). Quais séo 0s trés arquivos?

a)
b)
c)
d)
€)

Coordenadas dos satélites; dados meteorol 6gicos; e tempo.

Coordenadas dos satélites; salde dos satélites; e tempo.

Arquivo de observacdes, dados meteorol 6gicos; e mensagens de navegagao.

Arquivo de observacdes, coordenadas dos satélites; e coordenadas da estacéo de referéncia.
Estacéo de referéncia; coordenadas dos satélites; e tempo.



28.As observaveis basicas do GNSS (Global Navigation Satellite System) empregadas na
determinac&o da posi¢éo, da vel ocidade e do tempo podem ser identificadas como:

a) pseudodistancia e fase da onda portadora.

b) pseudodistancia e dupla diferenca de fase.

C) pseudodistanciae tripla diferencade fase.

d) pseudodistancia e quadrupla diferenca de fase.
€) pseudodistancia e tagueometria.

29.No GNSS (Global Navigation Satellite System), os erros relacionados com a propagacéo do
sina referente a sua reflexd em superficies vizinhas a antena, sdo causados por um efeito
denominado:

a) refracdo troposférica.
b) refragcdo ionosférica
c) refracdo atmosférica.
d) perdadeciclo.

€) multicaminhamento.

30.Dentre os sistemas GNSS (Global Navigation Satellite System) utilizados no posicionamento
tridimensional, a Russia desenvolve e opera 0 sistema GLONASS (GLObal NAvigation Satellite
System). Neste sistema, o referencial geodésico das estacdes de controle e dos satélites é fornecido
em:

a) SIRGAS2000
b) SAD69

c) WGS84

d) PZ90

e) Corrego Alegre

31.Dos diversos métodos/técnicas utilizados no GNSS, o Posicionamento por Ponto Preciso (PPP)
emprega que tipo de efemérides?

a) Transmitida
b) Conhecida
c) Precisa

d) Desconhecida
€) Modulada

32.No posicionamento relativo, as coordenadas s determinadas em relagdo a um referencial
materializado através de uma ou mais estagdes com coordenadas conhecidas. No Brasil, 0 IBGE
(Instituto Brasileiro de Geografia e Estatistica) opera e mantém um conjunto de estacGes ativas que
eliminam a necessidade do usu&rio ocupar estacOes de referéncia passivas pertencentes a0 SGB
(Sistema Geodésico Brasileiro). Esta rede geodésica ativa € denominada:

a RBMC
b) RBEA
c) RBTV
d) RBIG
e) RBSG



33.S30 componentes de um SIG (Sistema de Informagao Geogréfica):

a)
b)
c)
d)
€)

Hardware, software, dados e profissionais.

Hardware, Desenho Assistido por Computador (CAD), dados e profissionais.

Hardware, software, mapas e profissionais.

Hardware, sensoriamento remoto, mapas e profissionais.

Hardware, Sistema de Posicionamento Global (GPS), sensoriamento remoto e profissionais.

34.Um sistema de informagdo geogréfica difere dos demais sistemas, pela sua capacidade de
estabelecer relacbes espaciais entre elementos graficos. As afirmagdes abaixo estdo corretas,
EXCETO:

a)

b)

c)

d)

e)

topologia é o ramo da matemética que estuda as propriedades das configuractes geomeétricas
gue ndo sdo alteradas por transformagdes ou deformagoes.

topologia € um conjunto de técnicas que nos permitem perceber as relacOes espaciais inerentes
a0 posicionamento relativo dos objetos, independentes de suas dimensbes ou coordenadas
exatas.

no Sistema de Informacdo Geogréfica (SIG), a topologia pode ser representada por imagens,
planilhas de dados e planta.

ainformac&o topol 6gica permite que o Sistema de Informagdo Geogréfica (SIG) efetue fungdes
de relacdo espacial, como a sobreposicdo de poligonos que possa isolar poligonos e determinar
se uma linha est& dentro de um poligono e determinar a proximidade entre caracteristicas.

a topologia € um processo matemético gque define explicitamente os rel acionamentos espaciais,
tais como conectividade, circunscrividade, contiguidade e orientaco.

35.Entre as opcdes listadas abaixo, sobre uma estrutura de dados no formato matricial, assinale a
gue estiver CORRETA.

a)
b)
c)
d)

€)

Estrutura de dados simples, eficiente na manipulagcdo de imagens digitais, apresenta bom
desempenho em operacdes bool eanas e eficiéncia quanto a andlise de superposicéo de aress.
Estrutura de dados compacta, saida grafica de boa qualidade, eficaz para realizacéo de analises
espaciais complexas e exige plataforma de trabal ho pequena.

Estrutura de dados simples, saida grafica com menor clareza na delineacdo, boa representacdo
da variabilidade espacial e necessidade de maior espaco para armazenamento.

Estrutura de dados compacta, eficiente na representacéo e andise das relactes topoldgicas,
saidas gréficas de melhor qualidade e capacidade de alta resolucéo e preciso.

Estrutura de dados complexa, custo menor por necessitar de plataformas peguenas,
representacdo regular da variabilidade espacia e andlise de imagens digitais com boa eficiéncia.

36. Sobre 0 modelo digital do terreno, é correto afirmar, EXCETO:

a)
b)

0)

d)

modelo numérico do terreno € uma representagdo matricial e manual da distribuicdo de um
fendbmeno espacial, que ocorre dentro de uma regido da superficie terrestre.

modelo digital do terreno € uma técnica que consiste na descri¢do matemética do terreno através
de uma funcéo de interpol acéo.

dados de relevo, informagdo geoldgica, levantamento de profundidades do mar ou de um rio,
informagdo meteorol 0gica e dados geofisicos e geoquimicos sdo exemplos tipicos de fenémenos
representados por um model o numérico do terreno.

os modelos digitais sdo utilizados para se obter informacOes relevantes da superficie, sem a
necessidade de se traba har diretamente nela. Estas informagdes podem ser de caréter qualitativo
Ou quantitativo.

0S processos de geracdo de um modelo digital do terreno constam de trés etapas. aquisicao de
dados; edicéo de dados, geracdo do modelo digital do terreno.



37 .No processo de conversio de dados na forma de digitalizacdo, a fase de preparacio dos mapas
ocorre nas seguintes etapas, EXCETO:

a)
b)

c)
d)

€)

identificacdo de caracteristicas cartogréficas do mapa como escala, sistema de projecéo e
sistema geodésico.

anotacbes de informagdes complementares no mapa a ser digitalizado, como codigo das
entidades gréficas.

compilacdo de outras informagdes e atualizacéo de documento.

identificagdo de, no minimo, trés pontos no mapa com coordenadas conhecidas, para orientacdo
damesadigitalizadora.

identificagdo de varios pontos e criagdo de forma triangular e mais equilétera formam as faces
com maior a exatidao.

38.S30 problemas encontrados na digitalizacdo de dados, EXCETO:

a)
b)
c)
d)
€)

poligonos abertos.

textos e simbolos em posi¢ao incorreta.

curvas de nivel que se cruzam.

omissao de entidades.

estabelecimento da correlagdo dos sistemas de coordenadas da mesa digitalizadora com o
sistema de coordenadas do mapa.

39.Segundo a Norma Técnica para Georreferenciamento de Iméveis Rurais (2010), os vértices
podem ser representados de quatro formas distintas. Os vértices cujas coordenadas séo obtidas a
partir da ocupacéo fisica, sendo necessariamente materializados e codificados em campo, sdo do
tipo:

a)
b)
c)
d)
€)

tipo O
tipoV
tipo P
tipoM
tipo F

40. Oslevantamentos por métodos convencionais dos vértices definidores do limite dos iméveis
rurais, de acordo com a Norma Técnica para Georreferenciamento de Iméveis Rurais (2010), sdo
definidos como agueles que utilizam medi¢bes angulares e lineares por meio de:

a)
b)
c)
d)
€)

estacOes totais.
GPS.

teodolito e trena.
teodolito e nivel.
teodolito e bussola.



41.A Norma Técnica para Georreferenciamento de Iméveis Rurais (2010) classifica os vértices
em classes: C1, C2, C3, C4, C5, C7. No levantamento pelo GNSS dos vértices da classe C1,
guando sdo utilizados equipamentos de simples frequéncia, o poligono ou rede de adensamento tera
desenvolvimento méximo de:

a) 250 km
b) 200 km
c) 150 km
d) 100 km
e) 50km

42.Segundo a Norma Técnica para Georreferenciamento de Iméveis Rurais (2010), as poligonais
de apoio a demarcacdo, poligonais de demarcacéo e triangulagbes deverdo ser gjustadas pelo
meétodo:

a) Crandall
b) Minimos Quadrados
c) Projecbes
d) Perimetro
e) Azimutal

43.No software BrOffice.org Calc, as células A1, A2, A3 e A4 apresentam os respectivos valores
2,3,4e2. SenacéulaCl possuir aexpressao matemética =A1+2* A2+A3"3+A4" 4, o resultado
sera

a 85
b) 89
c) 88
d) 91
e 92

44 Em uma pasta (arquivo do BrOffice.org Calc), pode-se trocar informagdes entre planilhas. Para
somar, por exemplo, o valor da célula A2 da Planilha 1 com o valor da cdlula A4 da Planilha 2 e
colocar o resultado na célulaB1 da Planilhal, deve-se fazer:

a8 = SOMA(A2 Planilhal:A4.Planilha2)
b) = SOMA(ALPlanilhal:A4.Planilha2)
) = SOMA (Planilhal.Al:Planilha2.A2)
d) = SOMA(Planilhal.A2:Planilha2.A4)
&) = SOMA(Planilhal.Al:Planilha2.A4)



45.No Microsoft Word 2007, desga-se imprimir parte de um documento. Para isso, foi
configurada a caixa de impressao seguinte:

Intervalo de paginas Copias

Todas Mimero de copias:

Pagina atual Selecdo
@ Paginas: | 4:3-10:13;14 Agrupar
Separe com ponto-e-virgula os ndmeros ejou

intervalos de paginas, contando do inicio do
documento ou da secdo. Por exemplo, digite
1, 3; 5-12 ou plsl, pls?, pls3—pB8s3

Imprimir: |Documento IZI Zoom

Imprimir: | Todas as paginas do intervalo IZI Paginas por folha: 1 pagina IZI

Ajustar ao tamanho do papel: | Sem dimensionamento IZI

Opcoes,., QK ]| Cancelar |

Marque aopcéo CORRETA.

a) Todas as paginas do documento serdo impressas.
b) A pagina9 serdimpressa.

c) A pagina9 serdexcluida daimpressao.

d) 5 (cinco) paginas serdo impressas.

€) 15 (quinze) paginas seréo impressas.

46.Qual das opcdes abaixo NAO é considerada unidade de entrada ou saida de um computador?

a) memoriaROM
b) mouse

c) teclado

d) monitor

€) impressora

47 .Em relacio ao Outlook 2007, tém-se as seguintes afirmativas:

.  Umamensagem editada pode ser salva e enviada posteriormente.
1. Enviamensagens com a opg¢do de confirmac&o de entrega.
[11.  Permite selecionar para uma mensagem em edicdo o formato Rich Text.
Com relagdo as afirmativas, marque aopgdo CORRETA.

a) Apenasaadfirmatival € verdadeira.

b) Apenasaafirmativall éverdadeira

c) Apenasasafirmativas| ell sdo falsas.
d) Apenasasafirmativas|l elll sdo falsas.
e) Asdfirmativasl, Il elll sdo verdadeiras.



48.0 principa objetivo da ferramenta Layout, no AutoCAD, é a paginacéo de pranchas. Para
ingtituir a relacdo de escala de impressdo correta entre cada uma das Viewports e o Layout, é
utilizado o comando:

a) Zoom

b) Scale

c¢) Dimension
d) Eattedit
e) Align

49.No AutoCAD 2008, tem-se a opcao de efetuar mdltiplas copias de objetos em torno de um
ponto. Qual o comando utilizado para executar essa operagao?

a) Rotate.
b) Array.
c) Align.
d) Copy.
€) Offset.

50.0s BLOCOS de desenhos criados no AutoCAD ajudam a aumentar a produtividade dos
trabalhos. Sobre suas informactes bésicas, ¢ CORRETO afirmar:

a) paraa criacdo de um BLOCO que, no momento de sua insercdo, apresenta a possibilidade de
variagdo de textos contidos em sua defini¢do usamos o comando X REF para sua execucao.

b) o BLOCO é um vetor composto por uma Unica entidade, em que as suas caracteristicas néo
podem ser editadas.

c¢) o comando WBLOCK grava o BLOCO em uma pasta especifica do usuério, tornando-o
disponivel para acesso de qualquer outro desenho.

d) oBLOCO éum objeto Unico que ndo podera ser editado apds sua insercao.

€) 0 BLOCO é um conjunto de entidades agrupadas e deve possuir Nome, Ponto de base, Selecdo
de objetos e atributos.
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